Алгоритм работы контроллера прерываний:

Регистр IRR фиксирует входные запросы и вместе с шифратором приоритетов разрешает незамаскированным запросам с достаточным приоритетом сформировать сигнал 1 на выходе INT.  Шифратор приоритетов  определяет приоритеты запросов в IRR, а регистр ISR  предназначен для хранения текущих обрабатываемых запросов.

После того как бит в IRR установлен в состояние 1, он сравнивается с соответствующим битом маски IMR. Если бит маски содержит 1, запрос передаётся в шифратор приоритетов, в противном случае запрос блокируется. когда запрос прерывания подаётся в шифратор приоритетов, проверяется его приоритет, и если в соответствии с текущим состоянием шифратора приоритетов необходимо выдать прерывания в процессор, формируется сигнал INT.
Инициализация таймеров

У таймера 0 канал 0 настраивается на режим 3 – режим генератора импульсов скважностью 2. константа пересчёта – 10. В результаты выходной сигнал получается с частотой 2500000/10=250000Гц=250кГц, чего и требует АЦП.

Канал 1  настраивается на режим 3, а константа пересчёта 2500000/500=5000=1388h. В результате на выходе получается частота 500 Гц, которая необходима для зуммера.

Канал2 настраивается в режим 1 – режим программируемого мультивибратора.

На выходе OUT формируется сигнал низкого уровня длительностью T=Tclk*N.

N – загруженная константа. Для получения сигналов длительностью 30 мкс N=75.
Таймер 1.

Канал 0 режим 1. Длительность сигнала 20 мкс. Константа пересчёта:

0.000020=1/2500000*N

N= 50;

Канал 1 и канал2 настраиваются на режим1  и длительность сигнала t1=t2=30 мкс.
Настройка ИУвв

Настройка параллельных портов.

Подача сигнала ST=0

Алгоритм работы с  К572ПВ1:

Запуск АЦП производится положительным импульсом, подаваемым на сигнал ST. Весь цикл преобразования длится 28 периодов тактовых импульсов: 2периода – сброс, 24 периода – реализация программы последовательного приближения и 2 периода – формирование положительного импульса на выходе DR (готовность данных).
